D[S IGELTENE Grimme GL40 T4 snarenbedpootmachine
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Meest opvallend
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\X/at tegenvalt

De machine is vooralsnog kaal uitgevoerd. Vele opties
“ zijn nog niet leverbaar. Zo ontbreekt een leegdraai-
inrichting van de bunker, lage stortbunker, de GPS-
besturing voor variabele pootafstand en een driepunts-
aanspanning.

\X/at levert het op?

Met een snarenbedpootmachine is een hogere rijsnel-

heid en dus meer capaciteit mogelijk. In tegenstelling
tot een bekerpootmachine kunnen alle maten poters
zowel gesneden als voorgekiemd worden gepoot. De

Y, GL40 zou 80 cm korter zijn dan een Structural en daar-
door wendbaarder zijn en minder last hebben van drift
op hellingen. Bovendien moet het pvc-bandje minder

onderhoud vragen.

(1) Naast de pootsnaren lopen twee pvc-bandjes in tegengestelde richting om te verenkelen. (2) De machine is volgens Grimme zo’n 80 cm korter zijn dan de Structural voor de nodige wendbaarheid en s i
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het voorkomen van drift tijdens het rijden op hellingen. (3) Vanuit de cabine is er goed zicht op de machine. (4) De camera en ultrasoonsensoren voor controle en aansturing van de dosering.



