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Stabiliteit en versnelling » 

I Inleiding 

Zoals uit de algemene inleiding blijkt, zijn de aanvangs-

stabiliteit, de dwarsscheepse versnelling en de arm van 

statische stabiliteit bij 30°, parameters (input data) 

voor het optimal!seringaprogramma. 

De aanvangsstabiliteit MG volgt uit de volgende vergelij

king: 

MG « MF + FK - GK. 

MF en FK zijn afhankelijk van de hoofdafmetingen en de 

vormcoëf* f iciënten van het schip. GK is afhankelijk van de 

beladingstoestand van het schip. 

De dwarsscheepse versnelling a volgt uit de volgende ver

gelijking : 

« - & • jl) • 1)«*-1 1 - * Bm 

In deze vergelijking speelt de gewichtsverdeling van het 

schip en de toelaatbare hellingshoek een grote rol. 

De arm van statische stabiliteit bij 30° volgt uit de 

vergelijking: % 

NG sin 30° = NK sin 30° - GK sin 30°. 

NK sin 30° is afhankelijk van de vormcoefficienten van het 

schip. GK sin 30° ist zoals bij de aanvangsstabiliteit, 

afhankelijk van de beladingstoestanden van het schip. 
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II Aanvangsstabilitoit 

MG as MF + FK - GK 
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III Dwarsscheepse versnelling 
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IV Arm van statische stabiliteit ( 'f = 30°) 

NG sin y = NK sin f - GK sin ̂  

NG sin 30° = NK sin 30° - GK sin 30° 

arm . fg » f7 • Hm - 0,5 • f4 « Hm 

arm • *^9 = 
*20 ' Hm - 0,5 « x15 * Hnt 

arm__o = H 30 m 
x20 " • x15 arm__o = H 30 m 

L x19 

x15 = f4 

x19 = f6 

x20 = f7 - 4 -
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m 
V Nomenclatuur1 

L standaard lengte 
9 

breedte midscheeps 

H holte midscheeps m 

dm diepgang midscheeps 

blokcoëfficiënt 

Cw waterlijncoëfficiënt 

MG metacenterhoogte 

MF aanvangsmetacentrum boven drukkingspunt 

FK drukkingspunt in hoogte 

GK zwaartepunt in hoogte 

a versnelling 

a' drukkingspunt coëfficiënt 

c dwarstraagheidsmoment coëfficiënt 

max. toelaatbare hellingshoek 

K massatraagheidsstraal van het schip t.o.v. de langs-
scheepse as 

f, d /H verhouding j 01 t Dl 

f^ GK/H^ verhouding 

f^ Cr = slingercoëfficiënt 

fß APK-norm coëfficiënt 

ty NK sin 30°/Hm verhouding 

& ) 
Zie ook rapport 71 - 12 : "Universele definities voor 

hoofdafmetingen en coëfficiënten van vissersschepen" 
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