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Dankzij snelle ontwikkelingen in de 
sensortechnologie, informatietech-
nologie en robotica is er nu een eer-
ste generatie autonome veldrobots 
die met hoge precisie complexe 
taken in een open omgeving kan uit-
voeren. Slimme veldrobots kunnen 
op kleine oppervlakten intelligente 
landbouwtaken uitvoeren en bieden 
een scala aan nieuwe toepassingen 
waarmee milieueffecten worden 
teruggedrongen en de productivi-
teit kan toenemen.

Plan van aanpak

Er zijn meerdere applicatiemo-

dules (‘apps’) voor de veldrobot 

ontworpen en gebouwd, zoals 

een ‘Penetrometer-app’ voor het 

autonoom meten van bodemei-

genschappen, een ‘Precision 

Spraying-app’ voor selectieve 

onkruidbestrijding met chemica-

liën en een ‘Volunteer Potato-app’ 

voor het tegengaan van aardappel- 

opslag in suikerbietenvelden. Op 

basis van een eerdere ontwikke-

ling van de BoniRob wordt nu een 

nieuw multifunctioneel platform 

ontworpen, gebouwd en getest.

Resultaten

Zowel de veldrobot BoniRob als 

de penetrometer- en sproeimo-

dule zijn ontwikkeld en gebouwd. 

De eerste experimenten zijn zo-

wel in het laboratorium als in het 

veld in Duitsland en Nederland 

uitgevoerd. Voor de Penetrome-

ter-app zijn de eerste veldkaarten 

gegenereerd, met de Precision 

Spraying-app zijn de eerste spuit-

testen gedaan in het veld. Ook 

is beeldverwerking ontwikkeld, 

gebaseerd op een camera die 

zowel donkere als lichte delen 

zeer goed waarneemt, waarmee 

aardappelopslag in het veld 

herkend kan worden. De eerste 

wetenschappelijke resultaten 

zijn op internationale conferen-

ties gepresenteerd.

Toekomstige ontwikkelingen

De ontwikkelingen en eerste 

testresultaten laten een enorme 

potentie zien voor de geselec-

teerde en andere applicaties. 

De eerstvolgende stappen zijn 

het doen van meer veldtesten, 

werken aan technologische en 

procesmatige verbeteringen van 

de robotsystemen en het geven 

van demonstraties voor boe-

ren en loonwerkers. Dankzij de 

samenwerking met partners als 

DLV Plant (NL), Wageningen Uni-

versiteit (NL), Amazonen-Werke 

(D) en de University of Applied 

Sciences Osnabrück (D) zijn er 

vele mogelijkheden voor verdere 

praktische en wetenschappelijke 

ontwikkelingen.
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