








Afbeelding 3: Grondwaterstanden tussen waterlopen bij expliciete schematisatie (linksboven)
en schematisatie als topsysteem (rechtsboven). Bovenaanzicht (boven met legenda linksonder) en dwars-
doorsnede langs zwarte gestreepte lijn (rechtsonder).

Afbeelding 4 illustreert deze aanpak. In het getoonde jaar is er een wezenlijke
discrepantie tussen de gemeten stijghoogten uit Dino en de door het grondwatermodel
van NHI berekende waarden voor de cel van 250 m x 250 m waar het meetpunt in ligt.
Het NHI blijkt hier echter heel redelijk te voldoen als we de meting opschalen naar een
representatieve waarde voor de hele cel.

Ook tijdresolutie speelt een rol. Metingen kunnen een verkeerd beeld geven als de
meetfrequentie veel lager is dan de frequentie van de fluctuaties. Afbeelding 5 geeft
stijghoogten voor een ondiep grondwatermeetpunt in de ijkperiode van een geintegreerd
hydrologisch model. De ijkperiode is slechts enkele maanden om de rekentijd te
beperken. Dit was mogelijk door de snelheid van het systeem en paste ook bij het doel
van het model, wat was gericht op het bepalen van wateroverlast na hevige neerslag.

De metingen geven een heel beperkt beeld van de variatie van de grondwaterstand in

de ijkperiode en de daarvoor gevoelige parameters konden dan ook niet goed bepaald
worden. Voor het meetpunt was echter een lange grondwaterreeks beschikbaar, zodat
een betrouwbaar tijdreeksmodel gemaakt kon worden. Met de uitkomsten van het tijd-
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Afbeelding 4: Stijghoogten uit Dino en opgeschaalde waarden vergeleken met NHI-resultaten voor de
betreffende 250 m x 250 m rekencel.
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Afbeelding 5: Meetwaarden uit Dino en uitkomsten van een langjarig-tijdreeksmodel voor grondwater-
stand tijdens de ijkperiode van 100 dagen voor geintegreerd hydrologisch model.

reeksmodel als ijkwaarden konden ook de voor het grondwater belangrijke parameters
geijkt worden.

Dat deze vraagstukken aandacht blijven houden blijkt ondermeer uit afstudeeronder-
zoeken van David Brakenhoff en Onno Ebbens aan de TU Delft. Definitieve antwoorden
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zijn er nog niet en oplossingen zullen ook steeds in het licht van het doel van de
modellering beschouwd moeten worden, maar duidelijk is wel dat directe vergelijking
van modeluitkomsten met metingen tot onjuiste inzichten kan leiden.

Afsluiting
Zo komen we tot de stelling:
Calibratie van een grondwatermodel aan metingen moet gewantrouwd worden als

er geen analyse van metingen gerelateerd aan doel, schematisatie en resolutie van het
model heeft plaatsgevonden.
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